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Temat na dzis

Kontrola urzgdzen — myDAQ
serwomotor

Programowanie w srodowisku (cd.)

(czesC materiatow zaczerpnieta ze
strony producenta)




serwomotor

Serwomotor

- zwykle nazywany serwomechanizmem

taczy silnik pragdu statego, przektadnie, potencjometr |
elektronike kontrolera, aby zapewnic wzglednie precyzyjng
regulacje potozenia kgtowego watu obrotowego

- zapewnia np. kontrole ruchu ramion robota
- uzywane w zdalnie sterowanych samolotach, samochodach

| todziach do manipulowania powierzchniami sterujgcymi
(lotka, winda, ster) i sterowania.




serwomotor

Moment: 1,8 kg/cm
Waga: 99

Predkosc: 0,12 s/60st
Napiecie-pracy: 4,5V - 6V
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PWM

PWM — Pulse - Width Modulation

(_k
@@ Position -90 Degree
—> I‘- Pulse Width 0.5ms g
é Position 0 Degree
(Neutrals)
, —»| |<— Pulse Width 1.5ms
Period 20ms
(50Hz) ' r—‘l—s
@@ Position -90 Degree
—»| |4 Pulse Width 2.5ms —




serwomotor

Parametry:

- napiecie pracy: 5V
- czestotliwosc¢: 50 Hz (20 ms)
- duty cycle: 0,5 =+ 2,5 ms (0,025 =+ 0,125)
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Continuous Samples

DAL rine:

CO Pulse Freq =

create channel

Implicit =

timing

start task
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